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Toùm taét
Caùc tieán boä veà chaån ñoaùn hình aûnh vôùi söï hoã trôï cuûa trí thoâng minh nhaân 
taïo (AI) ñaõ giuùp mang laïi nhieàu thoâng tin hoã trôï chaån ñoaùn vaø leân keá hoaïch 
ñieàu trò böôùu thaän nhö hình aûnh ba chieàu veà maïch maùu thaän. Chuùng toâi 
trình baøy moät tröôøng hôïp beänh nhaân nöõ 54 tuoåi coù böôùu thaän traùi giai ñoaïn 
cT1bN0M0. Hình aûnh cuûa khoái böôùu vaø heä thoáng ñoäng maïch thaän cuøng beân 
ñöôïc döïng hình 3D baèng phaàn meàm (Fujifilm's Synapse® AI Platform) hoã 
trôï quaù trình laäp keá hoaïch phaãu thuaät. Hình aûnh chuïp caét lôùp vi tính cho thaáy 
böôùu thaän ôû cöïc döôùi cuûa thaän traùi. Söû duïng robot Da vinci Si, chuùng toâi ñaõ 
thöïc hieän keïp ñoäng maïch thaän choïn loïc ñeå caét moät phaàn thaän.
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Abstract
Case presentation: Advances in diagnostic imaging and simulation modeling with the support of artificial 

intelligence has helped bring a lot of information to support the diagnosis of tumor and treatment planning as 
a three-dimensional image of the renal vasculature. Thanks to 3D visualization of the renal vasculature, the 
surgeon can identify the artery supplying the tumor and selectively control this vessel instead of controlling 
the entire main renal artery. We present a case of 54-year-old woman who diagnosed with left renal tumor 
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Ñaët vaán ñeà
Böôùu chuû moâ thaän (Renal cell carcinoma – RCC) 

laø ung thö thöôøng gaëp nhaát taïi thaän vôùi tæ leä 90-95% 
vaø phoå bieán ôû caùc nöôùc phöông Taây [1]. Maëc duø 
chæ chieám 3% caùc ung thö noùi chung öôùc tính moãi 
naêm coù hôn 400 nghìn tröôøng hôïp môùi ñöôïc chaån 
ñoaùn vaø gaàn 180 nghìn ca töû vong do böôùu chuû moâ 
thaän [2]. Laø ung thö ñöôøng tieát nieäu coù töû suaát cao 
nhaát, phaãu thuaät ñöôïc löïa choïn trong haàu heát caùc 
tröôøng hôïp böôùu coøn chæ ñònh moå. Trong ñoù, phaãu 
thuaät caét moät phaàn thaän neân ñöôïc löïa choïn trong 
tình huoáng böôùu T1 hoaëc böôùu T2 ôû nhoùm beänh 
nhaân thaän ñoäc nhaát hay coù beänh thaän maïn neáu khaû 
thi veà maët kyõ thuaät [2]. 

Vôùi phaãu thuaät caét moät phaàn thaän, chöùc naêng 
thaän sau moå coù theå ñöôïc baûo toàn phaàn naøo töø ñoù 
haïn cheá nguy cô tieán trieån cuûa caùc beänh lyù tim 
maïch, keùo giaûm beänh suaát vaø töû suaát so vôùi caét 
thaän taän goác. Ñeå ñaûm baûo muïc tieâu naøy, löôïng 
nephron baûo toàn ñöôïc vaø thôøi gia thieáu maùu caàn 
ñöôïc chuù troïng [3]. Tuy nhieân, haàu heát caùc phaãu 
thuaät caét moät phaàn thaän ñoøi hoûi thao taùc keïp ñoäng 
maïch thaän keùo theo taùc ñoäng cuûa thôøi gian thieáu 
maùu noùng bao goàm suy thaän caáp sau moå vaø beänh 
thaän maïn veà sau [4] ,[5].

Söï ra ñôøi vaø phaùt trieån cuûa caùc phöông tieän hình 
aûnh chuyeân saâu nhö chuïp caét lôùp vi tính (CT scan) 
vaø coäng höôûng töø (MRI) ñaõ hoã trôï raát tích cöïc cho 
chaån ñoaùn vaø leân keá hoaïch ñieàu trò phaãu thuaät böôùu 
thaän. Ñaëc bieät khaû naêng taùi taïo vaø xaây döïng hình aûnh 
3 chieàu cuûa CT scan coù theå döïng hình ñöôïc giaûi phaãu 
maïch maùu thaän moät caùch chi tieát [1]. Nhöõng naêm 
gaàn ñaây, söï öùng duïng cuûa trí thoâng minh nhaân taïo 

(Artificial intelligence - AI) trong ñoù chaån ñoaùn hình 
aûnh (Radiology) laø moät löïa choïn ñaày höùa heïn ñeå 
döïng hình 3D caáu truùc maïch maùu [6], [7], [8]. Chuùng 
toâi baùo caùo moät tröôøng hôïp laâm saøng öùng duïng cuûa 
AI trong döïng hình maïch maùu thaän töø ñoù nhaän dieän 
ñöôïc nhaùnh maïch maùu nuoâi böôùu tröôùc khi leân keá 
hoaïch phaãu thuaät. Trong quaù trình phaãu thuaät, döïa 
vaøo nhöõng gôïi yù töø döïng hình 3 chieàu ñoäng maïch 
thaän, chuùng toâi thaønh coâng trong tieáp caän vaø kieåm 
soaùt coù choïn loïc nhaùnh ñoäng maïch thaän.

Moâ taû ca laâm saøng
Moät beänh nhaân nöõ 54 tuoåi ñöôïc tình côø phaùt hieän 

böôùu thaän traùi khi kieåm tra söùc khoûe toång quaùt. Hình 
aûnh treân chuïp caét lôùp vi tính (CT scan) cho thaáy ñaây 
laø moät khoái böôùu nhieàu khaû naêng laø ung thö chuû 
moâ thaän vôùi giai ñoaïn laâm saøng laø cT1bN0M0 vaø 
ñieåm RENAL score laø 5p. Caùc xeùt nghieäm tieàn phaãu 
trong giôùi haïn bình thöôøng, chöùc naêng hai thaän töông 
ñöông nhau vôùi thaän beân traùi coù ñoä loïc caàu thaän laø 
37ml/phuùt.

staging cT1bN0M0. The image of the tumor and ipsilateral renal artery system was rendered by software 
(Fujifilm's Synapse® AI Platform) that support the surgical planning. Combined with the advantages of 
surgical robots, we are fully capable of accessing and selectively controlling the blood vessels feeding the 
tumor, thereby limiting the impact of warm ischemia time.

Keywords: Renal cell carcinoma, renal artery reconstruction, robot assisted surgery, segmental renal 
artery clamping technique, warm ischemia time.

Hình 1: Hình aûnh böôùu thaän traùi treân CT scan

Vôùi coâng ngheä döïng hình hieän taïi maø caùc heä 
thoáng maùy CT scan coù theå thöïc hieän chæ cung caáp 
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giôùi haïn moät soá thoâng tin veà heä thoáng maïch maùu 
nhöng khoâng theå hieän roõ ñaâu laø phaân nhaùnh nhoû 
nhaát nuoâi böôùu coù theå tieáp caän beân ngoaøi thaän. Vôùi 

Beänh nhaân ñöôïc tö vaán vaø leân keá hoaïch phaãu 
thuaät caét moät phaàn thaän qua noäi soi oå buïng vôùi 
hoã trôï cuûa robot Da Vinci model Si. Chuùng toâi söû 
duïng 3 caùnh tay robot vaø hai trocar phuï ñeå tieáp caän 
böôùu. Sau khi boùc taùch lôùp phuùc maïc thaønh sau vaø 
ñaïi traøng traùi, chuùng toâi tieáp caän ñöôïc thaän traùi vaø 
roán thaän. Böôùu hieän roõ ôû vò trí cöïc döôùi vaø coù ranh 
giôùi roõ vôùi moâ laønh. Quan saùt vaøo roán thaän, hình 
aûnh caùc nhaùnh maïch maùu treân thöïc teá hoaøn toaøn 

truøng khôùp vôùi hình aûnh do Fujifilm's Synapse® 
AI Platform döïng leân. Theo keá hoaïch ñaõ ñònh saün, 
chuùng toâi boùc taùch vaø quan saùt nhaùnh maïch maùu 
cöïc döôùi, sau ñoù laïi tieáp tuïc taùch nhaùnh maïch maùu 
naøy cho ñeán khi xaùc ñònh ñöôïc phaân nhaùnh nhieàu 
khaû naêng nuoâi böôùu tröôùc khi noù chia nhöõng nhaùnh 
nhoû hôn vaøo nhu moâ thaän. Maïch maùu naøy töông 
öùng vôùi phaân nhaùnh laàn thöù hai (level 2) cuûa ñoäng 
maïch thaän traùi.

hoã trôï töø Fujifilm's Synapse® AI Platform, chuùng toâi 
ñaõ coù ñöôïc hình aûnh chi tieát veà phaân nhaùnh maïch 
maùu nuoâi böôùu. 

Hình 2: Hình aûnh döïng hình maïch maùu thaän hai beân ñöôïc thöïc hieän bôûi phaàn meàm tích hôïp saün 

treân maùy CT scanner vaø söû duïng AI

Hình 3: Tieáp caän vaø boùc taùch nhaùnh ñoäng maïch thaän nuoâi böôùu töông öùng vôùi phaân nhaùnh thöù hai cuûa 

ñoäng maïch thaän

Söû duïng bulldog khoáng cheá ñuùng vaøo maïch maùu 
maø AI gôïi yù, chuùng toâi tieán haønh ñaùnh daáu vò trí caét 
moät phaàn thaän coù böôùu vôùi bieân phaãu thuaät an toaøn 
cho pheùp. Trong quaù trình caét böôùu, maùu chaûy töø 
bôø dieän caét laø khoâng ñaùng keå cho thaáy chuùng toâi ñaõ 
khoáng cheá ñuùng vaøo maïch maùu nuoâi böôùu. Hôn nöõa 

moâ thaän bình thöôøng ôû vò trí khaùc vaãn hoàng nhôø vaøo 
vieäc chæ keïp choïn loïc maïch maùu nuoâi böôùu vaø döôøng 
nhö thôøi gian thieáu maùu noùng ñöôïc haïn cheá toái ña. 
Chuû moâ thaän coøn laïi sau khi laáy böôùu ñöôïc khaâu 
baèng V-loc 3.0 tröôùc khi thaùo keïp maïch maùu. Toång 
thôøi gian phaãu thuaät laø 150 phuùt trong ñoù thôøi gian 
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keïp nhaùnh ñoäng maïch choïn loïc laø 20 phuùt vôùi löôïng 
maùu maát 50ml. Beänh nhaân sau ñoù ñöôïc theo doõi haäu 
phaãu oån ñònh, khoâng xuaát hieän caùc bieán chöùng sau 
moå vaø xuaát vieän sau 3 ngaøy vôùi creatinin sau moå 
khoâng thay ñoåi so vôùi tröôùc moå (0,64 – 0,66 mg/dL).

Baøn luaän 
Beân caïnh baûo toàn toái ña moâ thaän laønh vaø ruùt 

ngaén thôøi gian thieáu maùu noùng laø nguyeân taéc quan 
troïng trong phaãu thuaät caét moät phaàn thaän [3].  Trong 
tröôøng hôïp laâm saøng naøy, chuùng toâi vôùi söï hoã trôï 
cuûa phaàn meàm döïng hình 3D ñaõ xaùc ñònh ñöôïc chính 
xaùc nhaùnh maïch maùu thaät söï nuoâi böôùu vaø kieåm soaùt 
maïch maùu moät caùch sieâu choïn loïc trong khi vaãn ñaûm 
baûo löu thoâng maùu ñoäng maïch thaän chính cho moâ 
thaän laønh [3].

Thôøi gian thieáu maùu noùng laø yeáu toá caàn ñöôïc 
quan taâm khi phaãu thuaät caét moät phaàn thaän. Moät soá 
nghieân cöùu chæ ra neáu thôøi gian naøy keùo daøi treân 25 
phuùt thì nguy cô toån haïi leân chöùc naêng thaän khoâng 
hoài phuïc caøng roõ 5. Maët khaùc, vieäc môû keïp ñoäng 
maïch thaän sau khi ñaõ caét böôùu coù theå ñöa ñeán toån 
thöông caùc nephron sau taùi töôùi maùu. Vì vaäy giaûm 
thieåu ñöôïc aûnh höôûng cuûa thôøi gian thieáu maùu noùng 
laø muïc tieâu quan troïng. 

Gill vaø coäng söï laàn ñaàu moâ taû kyõ thuaät loaïi boû 
thôøi gian thieáu maùu noùng baèng caùch haï huyeát aùp 
trung bình xuoáng 60mmHg luùc caét thaän. Treân 15 
tröôøng hôïp ñöôïc phaãu thuaät caét moät phaàn thaän 
baèng noäi soi coå ñieån vaø robot aùp duïng kyõ thuaät 
naøy ghi nhaän noàng ñoä creatinin huyeát thanh vaø 
ñoä loïc caàu thaän khoâng thay ñoåi giöõa tröôùc vaø sau 
moå [9]. Beân caïnh ñoù, coøn coù nhöõng kyõ thuaät khaùc 
ñeå höôùng tôùi giaûm aûnh höôûng cuûa thôøi gian thieáu 
maùu noùng. Coù theå keå ñeán caùc kyõ thuaät khoáng cheá 
choïn loïc/sieâu choïn loïc ñoäng maïch thaän, thuyeân taéc 
choïn loïc nhaùnh maïch maùu nuoâi böôùu, khaâu saün caùc 
muõi khaâu caàm maùu chuû moâ thaän, söû duïng soùng cao 
taàng vaø bipolar ñoát quanh böôùu tröôùc khi caét böôùu 
vaø phoái hôïp caùc phöông phaùp. Tuy nhieân nguy cô 
chaûy maùu khi tieán haønh caùc phöông aùn naøy seõ gia 
taêng vaø neáu chaûy maùu ñaùng keå coù theå aûnh höôûng 
ñeán chöùc naêng thaän [10].

Vieäc khoáng cheá choïn loïc nhaùnh maïch maùu trong 
phaãu thuaät caét moät phaàn thaän ñaõ ñöôïc ñaùnh giaù trong 
nhöõng naêm gaàn ñaây. Toång quan heä thoáng vaø phaân 
tích goäp cuûa Xu vaø coäng söï döïa treân phaân tích 32 
nghieân cöùu ñeå so saùnh söï khaùc bieät giöõa keïp ñoäng 
maïch thaän vôùi keïp choïn loïc phaân nhaùnh ñoäng maïch 
thaän trong phaãu thuaät caét moät phaàn thaän ñöôïc coâng 
boá naêm 2020. Keát quaû ghi nhaän khoâng coù söï khaùc 
bieät veà thôøi gian naèm vieän, tæ leä caàn truyeàn maùu, 
bieán chöùng sau moå ôû hai nhoùm. Vôùi nhoùm beänh nhaân 
ñöôïc keïp choïn loïc phaân nhaùnh maïch maùu, thôøi gian 
phaãu thuaät daøi hôn coù yù nghóa thoáng keâ vôùi khaùc bieät 
trung bình chuaån (Standardized mean difference – 
SMD) laø 0.562 (95% CI0.252, 0.871; p= 0.000). Tuy 
nhieân öu ñieåm cuûa phöông phaùp naøy laø baûo toàn ñöôïc 
chöùc naêng thaän taïi thôøi ñieåm 1 tuaàn, 1 thaùng vaø 3 
thaùng sau moå so vôùi vieäc keïp goác ñoäng maïch thaän 
[4]. Moät toång quan heä thoáng vaø phaân tích goäp khaùc 
cuûa Zhang vaø coäng söï coâng boá naêm 2018 döïa treân 
14 nghieân cöùu vôùi 2824 beänh nhaân RCC. Caùc taùc giaû 
phaân tích söï khaùc bieät cuûa phaãu thuaät caét moät phaàn 
thaän khi khoáng cheá ñoäng maïch thaän chính vôùi chæ 
khoáng cheá nhaùnh ñoäng maïch thaän. Keát quaû ghi nhaän 
khoâng coù söï khaùc bieät veà thôøi gian thieáu maùu noùng 
(p=0.31), tæ leä caàn truyeàn maùu (p=0.18), thôøi gian 
naèm vieän (p=0.47) hay bieán chöùng sau moå (p=0.23). 
Maët khaùc, ôû nhoùm keïp choïn loïc nhaùnh ñoäng maïch 
thaän coù thôøi gian phaãu thuaät daøi hôn (p=0.04) vaø maát 
nhieàu maùu hôn (p=0.0002). Tuy nhieân möùc ñoä suït 
giaûm chöùc naêng thaän sau moå laïi ít hôn ñaùng keå ôû 
nhoùm kieåm soaùt choïn loïc nhaùnh ñoäng maïch thaän 
[11].  Do ñoù, neáu coù theå xaùc ñònh ñöôïc ñaâu laø phaân 
nhaùnh ñoäng maïch tröïc tieáp nuoâi böôùu ñeå kieåm soaùt 
ôû vò trí naøy laø moät yù töôûng khaû thi vaø an toaøn khi tieán 
haønh caét moät phaàn thaän [4], [5]. 

Beân caïnh phöông phaùp phaãu thuaät coå ñieån laø moå 
môû, caùc löïa choïn ít xaâm haïi nhö phaãu thuaät noäi soi hay 
phaãu thuaät coù hoã trôï cuûa robot cuõng ñöôïc öùng duïng 
roäng raõi trong ñieàu trò böôùu thaän. Caùc phöông phaùp ít 
xaâm laán naøy ngoaøi khaû naêng mang laïi an toaøn veà maët 
ung thö töông ñöông ôû nhoùm böôùu coøn khu truù thì coøn 
coù öu ñieåm veà haïn cheá xaâm laán, giaûm löôïng maùu maát 
vaø thôøi gian naèm vieän 2. Heä thoáng robot ñaõ ñöôïc xem 
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laø moät cuoäc caùch maïng trong phaãu thuaät ôû theá kyû 21 
vaø phaàn naøo thay ñoåi böùc tranh trong ñieàu trò caùc beänh 
lyù ung thö ñöôøng tieát nieäu. Vôùi öu theá veà hình aûnh 3D, 
caùc caùnh tay robot coù bieân ñoä vaø goùc cöû ñoäng töông 
töï nhö tay ngöôøi trong khi loaïi boû hoaøn toaøn tình traïng 
run khi thao taùc. Nhöõng thao taùc boùc taùch vaø di ñoäng 
caùc nhaùnh nhoû cuûa ñoäng maïch thaän thaät söï laø thaùch 
thöùc vôùi noäi soi ñoå ñieån trong khi hoaøn toaøn khaû thi 
nhôø vaøo robot. Ngoaøi ra, khi laøm vieäc vôùi heä thoáng 
robot coøn giuùp phaãu thuaät vieân thoaûi maùi vaø ñaït ñöôïc 
coâng thaùi hoïc hôn [5].

Ñaëc bieät vôùi söï hoã trôï cuûa robot, thôøi gian thieáu 
maùu noùng ñöôïc keùo giaûm khi so vôùi phaãu thuaät noäi 
soi coå ñieån. Thaäm chí, nhôø robot phaãu thuaät, coù theå 
choïn loïc hoaëc sieâu choïn loïc ñuùng maïch maùu nuoâi 
böôùu vaø ñoù laø cô sôû cho khaùi nieäm “zero ischemia 
time” 5. Toång quan heä thoáng vaø phaân tích goäp cuûa 
Leow vaø coäng söï naêm 2016 döïa treân 25 nghieân cöùu 
cho thaáy vôùi hoã trôï töø heä thoáng robot phaãu thuaät, tæ 
leä chuyeån  moå môû thaáp hôn (RR: 0.36, p<0.001). 
Maët khaùc tæ leä bieán chöùng Clavien töø ñoä 3 trôû leân 
cuõng ñöôïc keùo giaûm (RR: 0.71, p<0.023) trong khi 
tæ leä bieân phaãu thuaät döông tính ít hôn (RR: 0.53, 
p<0.001) vaø thôøi gian thieáu maùu noùng cuõng ñöôïc 
haïn cheá khoaûng 4.3 phuùt (p<0.001). Hôn nöõa, ôû 
nhoùm phaãu thuaät robot caùc böôùu coù tính phöùc taïp 
cao hôn ñaùng keå qua thang ñieåm RENAL so vôùi 
nhoùm phaãu thuaät noäi soi coå ñieån (p=0.002) [12].  
Moät soá nghieân cöùu ñaõ so saùnh veà vai troø cuûa robot 
trong baûo toàn chöùc naêng thaän khi phaãu thuaät caét 
moät phaàn thaän. Naêm 2021, Kobayashi vaø coäng söï 
coâng boá nghieân cöùu so saùnh aûnh höôûng cuûa robot 
leân phaãu thuaät caét moät phaàn thaän ôû 98 beänh nhaân, 
söû duïng höông phaùp so saùnh ñieåm xu höôùng PSM 
(Propensity score matching). Keát quaû ghi nhaän thôøi 
gian thieáu maùu noùng ñöôïc ruùt ngaén (15 phuùt vs 25 
phuùt, p<0.001) trong khi baûo toàn ñöôïc nhieàu hôn chuû 
moâ thaän (81.1% vs 90.1%, p < 0.001) nhôø  vaøo robot. 
Beân caïnh ñoù, tæ leä baûo toàn chöùc naêng thaän sau moå ôû 
thôøi ñieåm 3 thaùng (88.3% vs 91.4%, p = 0.040) vaø 
12 thaùng (87.8% vs 91.5%, p = 0.010) cuõng öu theá 
ôû nhoùm robot13. Nghieân cöùu hoài cöùu cuûa Kubota vaø 
coäng söï treân 291 beänh nhaân caét moät phaàn thaän baèng 

phaãu thuaät noäi soi coå ñieån vaø robot cuõng ghi nhaän 
moät soá khaùc bieät töông töï. Thôøi gian thieáu maùu noùng 
ngaén hôn (13 phuùt vs. 20 phuùt, P < 0.001), thôøi gian 
moå ngaén hôn (162 phuùt vs. 212 phuùt, P < 0.001) ) vôùi 
löôïng maùu maát ít hôn (40 mL vs. 119 mL, P = 0.002).  
Tæ leä bieán chöùng chung thaáp hôn ñaùng keå ôû nhoùm 
robot trong khi muïc tieâu baûo toàn chöùc naêng thaän ñaït 
ñöôïc cao hôn (93% vs. 89%, P = 0.003)[14]. 

Khi phoái hôïp robot phaãu thuaät vôùi coâng ngheä 
hieän ñaïi trong döïng hình khoâng gian ba chieàu maïch 
maùu thaän, keát quaû thu ñöôïc raát khaû quan. Nghieân cöùu 
tieán cöùu cuûa Wu vaø coäng söï coâng boá naêm 2023 ñaõ so 
saùnh vai troø cuûa söû duïng phaàn meàm thuaät toaùn tieân 
tieán trong döïng hình laïi heä thoáng maïch maùu thaän 
ba chieàu vôùi döïng hình coå ñieån qua CT scan.Trong 
soá 82 beänh nhaân ñöôïc phaãu thuaät caét moät phaàn thaän 
baèng robot, söû duïng chöông trình döïng hình 3D cho 
pheùp taêng khaû thöïc hieän ñöôïc kieåm soaùt maïch maùu 
choïn loïc so vôùi chæ duøng heä thoáng döïng hình coå ñieån 
tích hôïp saün cuûa CT scan (90.2% vs 34.1%, p<0.01). 
Döïng hình 3D giuùp gôïi yù vaø xaùc ñònh ñöôïc caùc phaân 
nhaùnh saâu hôn cuûa ñoäng maïch thaän so vôùi tham 
khaûo döïa treân CT scan(70.3% vs 29.7%, p<0.01) [3]. 
Ngoaøi ra döïng hình 3D coøn giuùp nhaän dieän caùc maïch 
maùu quan böôùu, hình dung roõ neùt veà töông quan vò 
trí böôùu vôùi caùc caáu truùc laân caän [1]. Ngöôïc laïi kyõ 
thuaät döïng hình coå ñieån chæ coù theå hieån thò ñöôïc caùc 
maïch maùu ngoaøi thaän. Trong tröôøng hôïp beänh nhaân 
chuùng toâi baùo caùo, hình aûnh maïch maùu nuoâi böôùu 
ñöôïc phaàn meàm Fujifilm's Synapse® AI Platform 
döïng leân moät caùch chi tieát vaø deã hình dung. Ñoù laø cô 
sôû ñeå phaùt huy theá maïnh robot phaãu thuaät trong tieáp 
caän vaø kieåm soaùt choïn loïc nhaùnh ñoäng maïch thaän. 
Tuy nhieân caàn löu yù laø vieäc aùp duïng keïp ñoäng maïch 
thaän choïn loïc chæ coù theå aùp duïng trong caùc tröôøng 
hôïp ñoäng maïch thaän phaân chia sôùm ngoaøi roán thaän 
vaø khoâng coù vieâm dính taïi roán thaän.

Keát luaän
Baèng söùc maïnh cuûa coâng ngheä döïng hình vôùi hoã 

trôï cuûa AI maø hình aûnh sau xöû lyù coù theå laøm cô sôû 
cho keá hoaïch ñieàu trò ôû töøng caù theå ngöôøi beänh. Nhôø 
kyõ thuaät döïng hình maïch maùu hieän, chuùng toâi coù theå 
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Döïng hình ba chieàu maïch maùu thaän hoã trôï leân keá hoaïch phaãu thuaät caét moät phaàn thaän...

phaùn ñoaùn phaân nhaùnh tröïc tieáp caáp maùu cho böôùu 
chuû moâ thaän töø ñoù coù keá hoaïch kieåm soaùt choïn loïc 
ñoäng maïch nuoâi böôùu. Chieán löôïc naøy coù theå giuùp 
giaûm thieåu aûnh höôûng cuûa thôøi gian thieáu maùu noùng 
vaø baûo toàn chöùc naêng thaän sau moå. Ngoaøi ra, robot 
phaãu thuaät laïi coù vai troø hieän thöïc hoùa keá hoaïch ñoù 
baèng khaû naêng linh ñoäng vaø kheùo leùo khi tieáp caän, 
kieåm soaùt nhaùnh ñoäng maïch thaän. 
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